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山东水利职业学院

课程思政教学设计方案

课程名称： 工业机器人系统维护

授课专业： 工业机器人技术
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所在系部： 机电工程系
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一、目的意义：教育部《高等学校课程思政建设指导纲要》指出，所有教师、所

有课程都承担好育人责任；中共中央国务院印发的《深化新时代教育评价改革总体方案》

要求“坚持把立德树人成效作为学校评价的根本标准”，“改革教师评价，推进践行教

书育人使命，坚决克服重科研轻教学、重教书轻育人等现象，把师德表现作为教师资格

定期注册、业绩考核、职称评聘、评优奖励首要要求，强化教师思想政治素质考察，推

动师德师风建设常态化、长效化。”我校广大教师要深入挖掘本门课程所蕴含的思想政

治教育元素和所承载的思想政治教育功能，紧紧围绕政治认同、家国情怀、文化素养、

宪法法治意识、道德修养、职业素养、做人做事的道理等重点优化课程思政内容供

给，结合各类课程进行中国特色社会主义和中国梦教育、社会主义核心价值观教育、

法治教育、劳动教育、心理健康教育、中华优秀传统文化教育和德技并修教育，以

专业知识、技能为载体，达到价值塑造、知识传授、能力培养“三位一体”的教学目

标，形成课程思政与思政课程同向同行的协同效应，共同构建全校三全育人格局。

二、课程思政整体设计思路（可加附页）

1.本课程共包含 5 章（或多少个项目、任务）， 20 节，周学时 6

2.知识目标：

(1) 掌握总线、数字量 IO、模拟量 IO 等扩展模块参数的安装与设置方法；

(2) 掌握示教盒配置亮度、校准等参数设置方法；

(3) 掌握 PLC 与工业机器人数据通信的基本原理与参数设置；

(4) 掌握 RFID 接口设计和读写操作基本知识；

(5) 掌握工业视觉系统组成和主要参数设置。

3.能力目标：

(1) 能够根据工作任务要求，利用扩展的数字量 IO 信号对供料、输送等典型单元进行机

器人应用编程；

(2) 能够根据工作任务要求进行中断、触发程序的编制；

(3) 能够根据工作任务要求，编制工业机器人与 PLC 等外部控制系统的应用程序；

(4) 能够根据工作任务要求，编制工业机器人结合机器视觉等智能传感器的应用程序；

(5) 能够根据工作任务要求，编制工业机器人单元人机界面程序。

4.思政目标：

(1) 培养爱国主义精神，形成正确的世界观、人生观、价值观；

(2) 培养精益求精、吃苦耐劳、责任担当的大国工匠精神；

(3) 提升服务奉献、团结协作、守诚守信的职业素养；

(4) 拥有安全文明、绿色环保的生产意识。

5.思政主线：
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将“精益求精、吃苦耐劳、责任担当、严谨规范、诚信服务、环境安全”等思政元素融

入理论知识讲解和实操训练过程，由浅入深，步步推进，做到寓教于学。培养学生良好

的操作习惯，严谨的工作态度，时铭记安全、高效、绿色生产，增强团队意识。

6. 融入的主要思政元素：

精益求精、吃苦耐劳的工匠精神，爱岗敬业、团结协作的职业素养，安全文明、绿色环

保的生产意识。
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二、课程思政具体设计方案（按项目或章节填写，可加附页；表中红色字迹为所举例子，仅供参考，大家编写时不一定面面俱到）

教学单元

（项目或章

节）

主要知识点
提炼的课程

思政元素
挖掘的相关思政素材 实现方法和载体途径 预期成效

项目 1：工业

机器人装配

应用

1. PLC和工业机器人网

络连接；

2. PLC通信编程；

3. 工业机器人通信编程；

4. PLC与工业机器人通

信测试；

5. 立体库安装与连接；

6. 以太网通信模块配置；

7. 仓位状态的 PLC 接口

设计；

8. 旋转供料模块安装与

连接；

9. 旋转供料模块的 PLC
控制；

10.旋转供料模块的工业

机器人控制接口。

1. 培养爱国精

神、民族自信、

家国情怀；.
2. 培养学生的

创新意识和工

匠精神。

1.纪录片《了不起，我的国》

视频资料；

2.《新一代人工能治发展规

划》《机器人产业发展规划

（2016-2020 年）》等文件；

3.恒大汽车生产基地智能机

器人装配生产视频。

1.通过播放纪录片《了不起，我的国》，解读《新

一代人工能治发展规划》《机器人产业发展规划

（2016-2020 年）》等文件，使学生了解智能制

造相关的国家战略方针、全球工业机器人产业发

展趋势、未来我国工业机器人产业可喜的发展前

景和庞大的岗位人才需求，增强学生对工业机器

人专业和工作岗位的认同感、使命感和责任感。

2.以具体案例引入项目，展示我国智能制造的先

进科技，培养学生的民族自豪感，增加学生的学

习热情。

3.结合中国的重大工程建设新动态和机器人行

业最新研究成果，把前沿信息引入课堂，与国外

情况进行对比分析，把课程知识点建立在国家技

术发展的背景下。

激发了学生的

爱国热情，开

拓了国际视

野，树立起民

族自信和责任

感。
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项目 2：工业

机器人 RFID

应用编程

1. 安装 RFID模块；

2. 组态 RFID模块；

3. PLC与 RFID通信编程

与测试；

4. 工业机器人对 RFID数

据读写编程；

5. 工业机器人对 RFID数

据读写测试；

6. 工业机器人对变位机

控制测试；

7. 电机装配追溯应用编

程。

1. 培养学生精

益求精、吃苦耐

劳的工匠精神；

2. 培养细心严

谨的工作态度；

3.培养安全生

产的职业精神。

1. 教师示范操作，以身作

则，树立标杆；

2.“大国工匠”李刚——中

铁中铁装备盾构公司“明星

工人”，每天要与上万根电

线头“缠斗”，他用自己的

双手和智慧打破了国外的技

术垄断。优化传感器内部部

件结构,并装入液体绝缘装

置,100%解决了气密性问题,

测量的精准度更是达到了

1um。

1..教师通过自身示范性操作、提炼操作技巧、适

当增加操作训练时长、展示学生调试成果等形式

培养学生吃苦耐劳、不骄不躁、专心致志、精益

求精的工匠精神。

2.学习我国工程技术人员一丝不苟的敬业精神，

使学生以新时代大国工匠为楷模，坚定科技爱国

的目标。

3.教师为学生讲解“大国工匠”的先进事迹，鼓

励学生认真钻研工业机器人应用技术，注重自身

能力提升。

增强了学生细

心谨慎的工作

作风和职业素

养，树立成为

精益求精工匠

明星的目标。

项目 3：工业

机器人视觉

定位编程

1. 安装视觉检测模块；

2. 调试相机参数；

3. 测试相机参数；

4. 配置相机通信任务；

5. 创建 Socket及其变量；

6. 编址相机通信程序；

7. 法兰取放位置示教；

8. 编制关键装配程序。

1. 培养学生精

益求精、吃苦耐

劳的工匠精神；

2. 培养学生一

丝不苟、安全生

产职业精神。

1. “大国工匠”中车戚墅堰

所高级技师刘云清，凭借对

工作的精益求精、勇于创新，

他从一名普通的机械设备维

修工成为了智能设备制造专

家。

2. 教师认真操作，以身示

范。

1.教师操作以身示范使学生明白，学习机器人调

试技能没有捷径可走，只有“静下心，细观察，

练手感”，打牢扎实的示教器使用基本功，才能

让眼睛变得锐利，做到得心应手地调试机器人。

2.在机器人调试过程中，特别是在示教目标点

时，对学生的专注度、耐心度、细致度都要求非

常高。

3.通过大国工匠成长之路，水到渠成地引出成长

成才的必由之路。

学生树立起乐

观向上的人生

观，在挫折中

不断成长。

能够诊断和处

理常见的故

障，学会善于

观察，通过思

考判断问题的

症结所在，从

而推断出处理

的方法。
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项目 4：工业

机器人视觉

分拣应用编

程

1. 创建全局区域监控变

量；

2. 设置相机安全区域；

3. 实际尺寸与像素比标

定；

4. 工件形状学习；

5. 获取工件形状及位置

数据；

6. 工件颜色学习；

7. 获取工件颜色数据；

8. 工件抓取编程；

9. 工件识别分拣主程序。

1.培养学生爱

岗敬业、团结协

作的职业素养；

2.培养学生遵

守生产规范习

惯，培养学生成

本意识和绿色

环保意识，

1.在平昌冬奥会的闭幕式

上，沈阳新松机器人表演了

“北京 8min”。节目成功的

背后是研发团队夜以继日加

班加点的辛勤付出，团队成

员齐心协力，并肩作战，攻

克了运动姿态多样性、车体

稳定性、多台机器人协调运

动等一个又一个难题，最终

实现了百分之百的演出成功

率。这是团队取得的成功，

是团队中每一个成员相互配

合取得的成功。

2.小组互相合作训练、考核

评价。

1.角色互换小组合作，以两人小组为单位开展机

器人实操训练。一位学生操控示教器，调整机器

人的位置与姿态；另一位学生帮忙观察机器人与

工件、外围设备之间的位置关系，及时发出机器

人干涉预警，同时做好同伴操作不规范和错误记

录。单次调试完成后两位学生角色互换。

2.采用小组考核，将项目按工艺流程划分为若干

个独立的小任务，小组成员在同伴已完成任务的

基础上进行自己的小任务考核，并按个人完成情

况和小组整体是否实现项目功能两块进行评分。

小任务环环相扣，小伙伴成绩彼此相关，由此可

以让学生在平时的实训练习中加强小组合作，促

进同学间的互帮互助。

3.在项目总结时，引导学生思考人生旅程亦如机

器人走折线环，不可能一帆风顺全是笔直的道

路。机器人通过调整各轴的姿态避免圆环工具与

折线环弯曲部位碰撞，同理，当我们在生活中遇

到不可避免的坎坷时，也应当及时减速，调整自

己的状态，再继续前行。

激发了学生的

团队合作意

识，养成愿意

合作、喜欢合

作的良好习

惯，培养换位

思考与为他人

服务的品质，

提升团队合作

能力。

项目 5：工业

机器人产品

定制应用编

程

1. 扩展 IO模块的连接设

置；

2. 数字 IO信号的创建；

3. 模拟量信号的创建；

4. 模拟量输入信号的标

1. 培养学生安

全、规范、严谨

细致的职业精

神；

2. 培养绿色环

1.兰州石化公司石油化工厂

的一名包装操作工，在设备

故障期间没有及时断电，并

且违反岗位操作法进入装袋

机投料门行程范围内捡拾掉

1.实训开始前，教师结合动画系统讲解 ABB 工

业机器人安全操作规范和常见危险情况的应急

处理方法，并做出示范性操作。学生通过安全操

作规

范测试后才能开始实训。

使学生熟悉相

应岗位的操作

安全法规，严

格按照法规的

要求操作，对
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定；

5. 编制中断处理程序；

6. 编制中断触发程序；

7. 工业机器人程序编制

及系统联调。

保的生产意识； 落的包装袋，导致头部受挤

压，最终抢救无效宣告死亡。

2.教师示范引领作用；

3.安全责任案例等。

2.实训中，要求每位学生必须佩戴安全帽，不允

许将身体任何部位置于防护光栅内。指导学生在

机器人调试过程中正确使用增量模式，合理添加

运动过程中的过渡点，提高机器人运行安全性。

3.实训结束后，要求学生将机器人调回原点位

置，将工具、工件、示教器归位。

要求学生保持实训室环境的整洁有序，严禁将食

物饮料带入实训室，养成自觉践行实训室环境

5S 要求的习惯。

3. 素质评价增加“实训规范与安全”的内容，

将不规范佩戴安全帽、实训后未按要求摆放工具

工件示教器、不遵守实训环境 5S 规则等行为

纳入评分标准。以小组互评的方式，强调操作的

规范性和安全性评分。增强学生的安全意识，培

养严谨的操作习惯。

于安全抱有一

颗敬畏之心。

【说明】

1.课程思政目标：描述根据课程专业教育要求，有机融入习近平新时代中国特色社会主义思想、社会主义核心价值观、中国优秀传统文化教育、宪法法治、

职业理想和职业道德、做人做事的道理等教育内容。

2.提炼的思政元素：指要对学生进行哪方面的思政教育；

3.挖掘的思政素材：指承载思政功能的有关素材，要有内容或案例名称，载体形式可包括图片、文本、视频影像、以及其他形式等。

3.实现方法和载体途径：描述诸如信息化载体、教师讲述、学生讲述、学生寻找提交有关资料、参观体验、课堂讨论、翻转课堂、考核评价，以及使用教材等。

4.预期成效：可从课程思政目标达成情况（具体到哪方面的目标）、教书育人效果、课堂气氛、学生学习积极性、创新精神、获得感等方面来描述，要可观察、

可评估。


